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U
régulateur universel système Seewer

pour
turbines hydrauliques à haute chute (Pelton)

par le Dr A. Stbickler, ingénieur.

(Suite et fin) *

L'effet favorable des plaques de guidage sur la forme
du jet a déjà été constaté lors des tous premiers essais

que M. Seewer a effectués en 1915 à Genève. Il se
servait alors d'un petit appareil de 52 mm. de diamètre
intérieur, adapté simplement sur la conduite de
distribution d'eau de la ville. Cet appareil contenait une
série de plaques de guidage fixes, formant corps avec la

tige intérieure décommande, qui était déplaçable dans

le sens axial. La figure 11 montre le jet sortant de

cet appareil, à pleine ouverture du pointeau d'obtura-

Fig. 11.

tion et sous 72 m. de pression d'eau sans plaques
de guidage intérieures. La figure 12, par contre,
montre le jet sortant du même appareil, à pleine ouverture

du pointeau également et sous la même pression
d'eau de 72 m., mais avec un corps de guidage
intérieur comme décrit ci-dessus. L'influence favorable des
plaques de guidage est très clairement visible sur les
photos, le jet restant compact sur un parcours beaucoup

plus long.
Lorsque dans le même appareil, les plaques de

guidage étaient fixées en travers sur la tige de commande
intérieure, le jet sortait de la tuyère sous forme de cône
vide, comme l'indique la figure 13. L'étude théorique
des chemins relatifs des filets liquides dans la roue

1 Voir Bulletin technique 1919, p. 197.

mobile permit alors de constater que cette forme de

jet ne ponvait non seulement plus fournir de travail
utile, mais qu'une partie du jet dispersé exerçait même

\un freinage vigoureux sur la roue mobile.
Par ces essais, le principe du nouveau système de

réglage, se basant sur l'utilisation de la dispersion du

Fig. u.
jet était créé. Cependant, l'appareil de dispersion pré-

Jerité, consistant en une série de plaques de guidage
fixes et solidaires Sur une même tige intérieure, comme
le montre par exemple la fig. 14, ne pouvait .être

'ejpnployé sans autre. Il ressort en effet à l'évidence
j de la fig. 14, que cette construction aurait conduit
à un chemin de réglage considérable, dont la plus
grande partie était parcourue sans que l'influence
de dispersion fût perceptible, c'est-à-dire qu'on aurait

;dû compter avec un « chemin morts» considérable.
Secondement, l'introduction brusque d'un corps étranger
dans le courant d'eau, dans la région des vitesses.éle¬
vées aurait fait craindre une surpression nuisible dans
la conduite forcée.

La disposition définitive des plaques de guidage
mobiles créée par M. Seewef évite ces inconvénients et

Fig. 13-
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Fig. 14. — Réglage universel Seewer.

Schéma du premier appareil d'essai.

permet un fonctionnement extrêmement rapide, dont
l'absence totale de « chemin mort » est une des causes

principales.

Note sur le calcul du coup de bélier

dans les conduites sous pression

par Ed. Carey, ingénieur à Marseille.

(Suite.Jl

Exemple numérique (voir fig. 22).

Cas J^- > 1. Prenons
2£To

L =1200 a 1200 jy0 120 mètres V 3 métrés

#=9,8
et limitons le coup de bélier à

So 120 on /•i-U 30 m. t.jn 4, nous aurons v '

n 4

a 9.f200
/¦ -——= 0;51; 5 2 secondes; C=- u —= 9,2

2£T0 9,8.120

Pour une fermeture linéaire simple il faudra prendre

2.1200.3
T 4 24Jî secondes.

9,8.120
Avec une fermeture rapide non linéaire nous aurons :

ao
Première partie, avec g > 1 :

MoJ 0

T, (2/j+l)
LV

ïeSTo

1200.3
19,6.120

V

13,75 secondes.

Cette loi de fermeture est utilisable jusqu'à la vi

tesse :

V
8 — 1

0,51 (8+1)
soit jusqu'au temps :

lm,o2o

t 13,75
1200
12ÖÖ (8—-1) =j 6,75 secondes.

Deuxième partie :

A partir de ce point.
apn

STo
devient <; 1 et nous

retombons dans le cas correspondant. Nous aurons à la
fin de la première période qui suit le temps t :

V2 1,525 (|)_ ^-9 |-;137

à la fin de la période suivante :

V, 1,137.0,89 — 0,218 0,794

puis : V. 0m,487

et V5 0m,215

par contre nous aurons pour o :

2.1200.3
0=-,24

1200.24,5

Cette vitesse, comprise entre V4 et V5, est à une
distance x de l'ordonnée V5, qui est à la fin de la
période t -J- 46 ; donc p 4

2(0,245 — 0.215)
— 0,487 — 0,215 ~ ' secondes

nous aurons pour la durée totale de la fermeture :

T' 6.75 -f- 10 — 0,22 16,53 secondes

La courbe des vitesses est V, Yt, V8, ya, V., pT'.
La durée totale de la fermeture est donc ramenée de

24,5 secondes à 16,53 secondes, soit une diminution de

7,97 secondes, ou de 32,5°L, sans augmenter le coup

de bélier fixé à —
n

30 m. C'est aussi une diminution

de 32,5 0/0 sur la valeur du coup de bélier
2LV

pour

une fermeture linéaire de V à zéro en T' secondes.

Si nous vérifions l'exactitude de cette loi de fermeture

nous trouverons pour la fermeture totale depuis
Y 3" :

B
2.120.3

9,8.13,75
1

1200.3
53,2
L778

30«

9,8.120.13,75

et pour une fermeture depuis V3 0,794
1200 0,794 — 0,487

B
9,8 1,249

30»

La réduction du temps de fermeture est plus importante

dans les basses chutes que dans les hautes chutes ;

la vitesse de fermeture pouvant être plus grande dans

les basses chutes, comme cela ressort de la comparaison

des formules 6 et 7 :

(6)
1

14-
LV

et (7)
1

LV

«?Tr0
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