
Objekttyp: ReferenceList

Zeitschrift: L'Enseignement Mathématique

Band (Jahr): 44 (1998)

Heft 1-2: L'ENSEIGNEMENT MATHÉMATIQUE

PDF erstellt am: 21.07.2024

Nutzungsbedingungen
Die ETH-Bibliothek ist Anbieterin der digitalisierten Zeitschriften. Sie besitzt keine Urheberrechte an
den Inhalten der Zeitschriften. Die Rechte liegen in der Regel bei den Herausgebern.
Die auf der Plattform e-periodica veröffentlichten Dokumente stehen für nicht-kommerzielle Zwecke in
Lehre und Forschung sowie für die private Nutzung frei zur Verfügung. Einzelne Dateien oder
Ausdrucke aus diesem Angebot können zusammen mit diesen Nutzungsbedingungen und den
korrekten Herkunftsbezeichnungen weitergegeben werden.
Das Veröffentlichen von Bildern in Print- und Online-Publikationen ist nur mit vorheriger Genehmigung
der Rechteinhaber erlaubt. Die systematische Speicherung von Teilen des elektronischen Angebots
auf anderen Servern bedarf ebenfalls des schriftlichen Einverständnisses der Rechteinhaber.

Haftungsausschluss
Alle Angaben erfolgen ohne Gewähr für Vollständigkeit oder Richtigkeit. Es wird keine Haftung
übernommen für Schäden durch die Verwendung von Informationen aus diesem Online-Angebot oder
durch das Fehlen von Informationen. Dies gilt auch für Inhalte Dritter, die über dieses Angebot
zugänglich sind.

Ein Dienst der ETH-Bibliothek
ETH Zürich, Rämistrasse 101, 8092 Zürich, Schweiz, www.library.ethz.ch

http://www.e-periodica.ch



168 L. GAVRILOV AND A. ZHIVKOV

the original system (2) which establishes once again Theorem A.2, (ii). It is

easy to see, however, that the above approach does not work as for e 0 the

Lax pair (64) does not define a differential equation. Indeed, note that (64)
is equivalent to the Lax pair

dA° eh fy
(66) - [AW~f U *73 0

0 -*73 /
Its (1,2) entry is computed to be

~y-*73 + -at I] i\
and the (3,1) entry is

dfi 1
\ êhy
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so y 0 and in a similar way y 0.

More generally, it is seen from the coefficients of the spectral curve Xe,
e 7^ 0, that the functions

Qj + 7? + 72 5 ^i7i + ^272 5 73 ^3

are invariants for any isospectral deformation of the matrix A. By continuity
these five functions are invariants for e 0 too, so the vector field in C6

obtained as e —> 0 is collinear to the linear vector field of (3). Of course
there is no analytic change of variables in C6 which sends the orbits of (3)

to orbits of (2).
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