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Micro-robot prometteur

Réfléchir a la maniére dont on pourrait opérer
une mouche semble bien hypothétique. La
nanomédecine sera toutefois bientdt en
mesure d’agir a I'échelle de 'infiniment petit.
Il lui suffit pour cela de renoncer a l'outil le
plus précieux des chirurgiens, leurs mains, et
de déléguer leur travail a des robots capables
de procéder de fagon autonome a des inter-
ventions a l'intérieur du corps.

Ce qui ressemble a de la science-fiction fait
l'objet de recherches trés concrétes a 'EPFZ.
Un groupe de scientifiques placé sous la
direction de Bradley Nelson, de U'Institute of
Robotics and Intelligent Systems, développe
de trés petits robots destinés a naviguer a
intérieur du corps. Les ingénieurs utilisent
pour cela des champs magnétiques qui four-
nissent aux robots I’énergie nécessaire pour
se mouvoir et qui les aident aussi a se diriger.
Le micro-robot que 'on voit sur I'image
(devant une téte de mouche) mesure un tiers
de millimétre et est propulsé grace auximpul-
sions de champs magnétiques oscillants.
Certaines applications simples de cette tech-
nologie de l'avenir sont déja devenues
réalité. L’un des robots de 'équipe zurichoise
est ainsi utilisé pour acheminer des médica-
ments de maniére ciblée dans des parties
lésées de la rétine. Roland Fischer B
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