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Wie funktionierte?

Das Betriebssystem Px4 hat sich bei
Drohnen mit Open-Source-Software als
Standard durchgesetzt. Nächster Schritt:
die Integration des Sehens.
Text: Daniel Sa raga
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Die Augen
Maschinelles Sehen kommt bei kom-

merziellen Drohnen noch kaum zum

Einsatz. Flugroboter aus ETH-Labors

waren die ersten, die nur mit Onboard-

Kameras flogen. Sie können Form

und Grösse eines Objekts rekonst-

ruieren. «Durch das Sehen kann die

Drohne Hindernisse erkennen und

ausweichen. Das ist für die Sicherheit

wichtig», sagt Lorenz Meier, Autor des

Px4-Betriebssystems. «2016 werden

wir maschinelles Sehen als Standard in

Px4-Drohnen integrieren.» Der Dokto-

rand hat auch Pixhawk entwickelt, eine

Px4-basierte Autopilot-Hardware.
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